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CZESC |. - Szczegbtowa Oferta Cenowa

Lp. Przedmiot zaméwienia 16 | Cena jednostkowa nettp Wartas¢ netto VAT (%) Warté¢ brutto
1. | Tomograf komputerowy 1 -zt -z - % 4
Cena ofertowa (warfo brutto naley przenid do formularza og6inego - zaknik nr 2 do SWZ) -z X 4
CZESC II. - Informacje dotyczace tomografu komputerowego

Nazwa i model tomografu: ........cccovvie i e

ProdUCENT: e e




Wymagane i punktowane parametry tomografu komputeravego

] Parametry ]
Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
A |Parametry ogélne
Tomograf i wyposzenie fabrycznie nowe, wyprodukowane w 2021 rokeyiyiwane,
1. nierekondycjonowane, nie powystawowe. Tak Bez punktacji
Tomograf komputerowy wyposany w minimum jeden detektor posiagiaj min. 64 rzdy
detektora w osi Z, obejmagy w petni diagnostyczne pole skanowania SFOV &ihcm Tak -
2. ) o _ ] Bez punktaciji
W przypadku systemu dwudetektorowego golézbe rzgdow detektora obejmagego w petni | poda ilos¢ rzeddw
diagnostyczne pole skanowania SFOV min. 50 cm
'Tomograf komputerowy catego ciata, uthiwiajgcy uzyskanie min. 128 warstw Tak
a
3. submilimetrowych badanego obszaru w czasie jedpefieego obrotu uktadu lampa-detektor. ] Bez punktacji
poda ilos¢ warstw
78 cm — 0 pkt
4. Srednica otworu gantry [cm]. >78cm > 78 cm — 5 pkt
Maksymalne diagnostyczne pole skanowania [cm]. -
5. >50cm Bez punktacji
Zakres pochylania gantr
6. pocny ganiryl{ >+ 28 Bez punktacji
1 wskanik — 0 pkt
. Wskaznik informujacy pacjenta w trakcie akwizycji o konieczebzatrzymania oddechu wraz z Tak 2 wskaniki (widzialne przez
. a
cyfrowym licznikami czasu pozostatego daika skanowania pacjenta, bez wzellu na kierune
wprowadzania do gantry) —5p




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
8. Mozliwo$¢ wyswietlanie na monitorze zintegrowanym z gantry, Glminstruktazowych dla Taki/Nie Tak -5 pkt
pacjenta, przebiegdéw ekg, informacji o pacjencie Nie — 0 pkt
Tryb bada nagtych umaliwiajacy uruchomienie badania z pokoju badaie z poziomu konsol
9. operatorskiej) Tak Bez punktacji
Tryb bada nagtych umaliwiajgcy wybor pacjenta, protokotu badania oraz jego rfikdgje
bezpdrednio na panelu gantry lub gdzeniu mobilnym lub tryb badanagtych umaliwiajacy Tak -5 pkt
10. automatyczny dob6r parametréw badania orazzenie priorytetu rekonstrukcji dla bada Tak/Nie Nie — 0 pkt
pourazowych oraz prospektywne reformatowanie MP&el przyspieszenia procesu
rekonstrukcji obrazow.
Maksymalne dopuszczalne ofpginie stotu z zachowaniem precyzji pozycjonowania lu
11. precyzji powtarzalngci pozycjonowania maks. + 0,25 mm [kg]. > 220 kg Bez punktacji
Stot umaliwiaj acy wykonanie badania w zakresiel80 cm (bez elementéw metalowych) bez
12. potrzeby zmiany pozycji pacjenta [cm] Tak Bez punktaciji
55 cm — 0 pkt
13. Minimalne potaenie stotu do bada(poza gantry) mierzone od podé[cm] Tak <55 cm -5 pkt
<45 cm — 10 pkt
Sterowanie ruchami stotu i gantry z konsoli operskie] -
14. Tak Bez punktacji
Panel steracy wbudowany
15 Sterowanie ruchami stotu i gantry w pokoju ba@@anel sterujcy na gantry ) Tak trwale w gantry — 5 pkt

Panel sterujcy niewbudowany

w gantry np. tablet — 0 pkt




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Sterowanie ruchami stotu za po zycisku nanego
16. pomzY g Tak Bez punktacji
Centrowanie pacjenta poprzez zmigotazenia stotu, w oparciu o skanogram przyeiu
17 myszy komputerowej z poziomu konsoli operatorsiign. géra /dot, przod/tyt), wraz z Tak/ Ni TAK — 5 pkt
. al ie
mozliwoscia wygenerowania wirtualnego topogramu NIE- 0 pkt
Mozliwo$¢ pozycjonowania pacjenta z wykorzystaniem poprzegarruch stotu w zakresie TAK — 10 bkt
18. min. +/- 40 mm Tak/Nie P
NIE- 0 pkt
Wyposaenie stotu:
1) materac zabezpieczony przed zalaniem ptynami
2) odgtowek do badania gtow
19. pocd i . growy Tak Bez punktaciji
3) podgtowek do pozycji na wznak
4) pasy stabilizujce
5) podporka pod rangj kolana i nogi
Kamera do obserwaciji zachofvpacjenta, z funkagjzblizania widoku -
20. Tak Bez punktacji
Kompletny zestaw protokotéw do badania wszystkibbkzaréw anatomicznych, z alisvoscia
21. ich projektowania i zapanrtywania. Tak Bez punktacji
Zestaw protokotéw pediatrycznych uptiviaj gcy automatyczny dobdér mAs w zafesci od
22. wagi pacjenta Tak Bez punktacji
03 Rzeczywista (nie ekwiwalent) maksymalna moc gepneaatozumiana jako iloczyn gaéw i 75 KW 75 kW — 0 pkt
: <

napk¢ dostpnych w protokotach badalkw].

<75 kW — 10 pkt




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
o o ) _ Bez punktacji
24. Minimalne nap¢cie anodowe mdiwe do zastosowania w protokotach badliaV] <80 kV
Maksymalne napgtie anodowe, mdiwe do zastosowania w protokotach badlaV] -
25. >135 kV Bez punktaciji
Automatyczny dob6r nagiia anodowego w zataosci od badanej anatomii i rodzaju badania -
26. Tak Bez punktacji
Rzeczywisty (nie ekwiwalent) maksymalnyg@idampy dla nagicia min. 120 kV [mA
27. ywisty ( ) Y ) by ? [mA) > 600 mA Bez punktacji
Rzeczywista (nie ekwiwalent) pojemigcacieplna anody lampy [MHU
28. w ( ) POl P y Pyl ) >7 MHU Bez punktaciji
Rzeczywista (nie ekwiwalent) szyhiéochtodzenia lampy [kHU/min]. _ .
29. > 1300 kHU/min Bez punktacji
Mozliwos¢ wykonywania skanu sekwencyjnego z pochylonym gantpetnym oferowanym B wiaci
ez punktaciji
30. zakresie min. +28i uzyskania w petni diagnostycznych obrazéw w tyada gtowy, Tak P )
kregostupa z akwizycji wykonywanej w ten sposéb
Mozliwos¢ wykonywania skanu spiralnego z pochylonym gantqyelnym oferowanym
a1 zakresie min. +28i uzyskania w petni diagnostycznych obrazéw w tyada gtowy, TakiNi Tak — 5 pkt
. ak/Nie
kregostupa z akwizycji wykonywanej w ten sposob Nie — 0 pkt
Modulacja promieniowania w zaleosci od badanego organu ugtiviaj aca zmniejszenie
32. promieniowania nad szczegélnie wiirevymi narzadami (oczy, tarczyca, itp.) poprzez Tak Bez punktacji
modulacg lub wylgczenie pgdu lampy w zalenosci od pozycji lgtowej lampy.
Technologia dedykowana do redukcji promieniowanrazezych od wykorzystywanych Tak — 10 bkt
a p—
33. energiach do ograniczenia dawki promieniowaniatymalnej jakdci obrazow (filtr ze ztota Tak/Nie Nie - 0 Fl)d
ie—-0p

badZ cyny lub technologia oparta na oprogramowaniu)




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Minimalny czas petnego obrotu lampy rtg wokét patge[s] dosgpny dla wszystkich rodzajow -
34. <0,35s Bez punktacji
bada
Maksymalna wart& wspétczynnika pitch (rozumianego zgodnie z definieC) dla trybu .
35. . o >1,50 Bez punktacji
spiralnego dogpnego w protokotach klinicznych
Tomograf komputerowy unitiwiajacy wykonanie badania #adych obszaréw anatomicznych
(np. klatka piersiowa, jama brzusznan&oyny dolne) ze zmiennymi wasmiami parametréw
skanowania spiralnego (pitch, bramkowanie sygna&®, modulacja dawki) w jednym -
36. ) ] ) _ ] Tak Bez punktacji
planie, z jednego podania kontrastu-dla min.3 aldszabez zatrzymania procesu skanowanija
(oraz bez zatrzymywania stotu) pauizy poszczegélnymi obszarami anatomicznymi
(Potwierdzone oficjalnymi materiatami producentastlbne na dzig skladania ofert)
Modulowanie promieniowania RTG w zafexci od rzeczywistej pochtanialgoi badanej .
37. . ) ) ) Tak Bez punktaciji
anatomii. Modulacja we wszystkich trzech osiach.
Pokrycie anatomiczne detektora w osi z
] ) <38 mm — 0 pkt
38. W przypadku zaoferowania systemu dwudetektorowegoo&a¢ w osi Z >38 mm 38 & okt
>38 mm —
detektora obejmyggego min. 50 cm w petni diagnostycznego pola skamiavSFOV. [mm] - P
llos¢ elementéw detekcyjnych detektora himych udziat w akwizycji danych > 45000 < 45000 — 0 pkt
39. W przypadku systemu dwudetektorowego politzbe elementéw dla detektora obejrecggo > 45000 — 2 pkt
w petni diagnostyczne pole skanowania SFOV mincts0 > 70000 — 5 pkt
Liczba rozmiaréw diagnostycznych pdl skanowania 8f@] wynikajacych i zgodnych z Tak / Nie
20 kolimacja kata wigzki promieniowania lampy RTG w ptaszenje XY > 1 Pod& rozmiary, Tak — 10 pkt
' jeden o
A Nie — 0 pkt
rozmiar=jedno pole
widzenia)
Dynamiczny kolimator ograniczgjy promieniowanie w 0si Z na pagku i koacu skanu Tak
al
41. spiralnego pozwalagy unikrg¢ niepotrzebnego dwietlania pacjenta. Bez punktacji




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Iteracyjny algorytm rekonstrukcji, automatyczniegtwarzajcy wielokrotnie te same surowe
dane (RAW) w cyklach iteracyjnych, poprawiey co najmniej jak& obrazu i rozdzielczg
niskokontrastow oraz pozwalajcy na redukej dawki promieniowania bez pogorszenia j&io
obrazu (nazwa wg nomenklatury producenta SAFIRBs#2, AIDIR 3D lub inny). Tak -
42. ) ) . o ) Bez punktacji
Mozliwos¢ stosowania algorytmu we wszystkich trybach pramdizajach bada Iteracyjny
algorytm rekonstrukcji automatycznie (bez udzighemtora) dostosowuje dagklo zalgonej
jakasci obrazu.
Algorytm iteracyjny zintegrowany z system automatyaj kontroli ekspozycji (AEC)
43 Szybkd¢ rekonstrukcji obrazéw w rozdzielcgm 512 x 512 [obr./s] z wykorzystaniem 50 obr/ <50 obr/s -0 pkt
. > 50 obr./s
algorytmu iteracyjnego zaoferowanego w punkcie pa@jy > 50 obr /s —5 pkt
a4 170 — O pkt
' Zakres skanu spiralnego >170cm > 170 — 5 pkt
0,625 — 0 pkt
45, Grubd¢ najcieiszej dosipnej warstwy w jednoczesnej akwizycji min. 128 viars <0,625 mm < 0,625 -5 pkt
< 0,500 — 10 pkt
Maksymalna rozdzielcz6 wysokokontrastowa [pl/cm] dla min. 128 warstw masie petnego
skanu w zapisie spiralnym w matrycy 512 x 512 vepéaynie XY w polu akwizycyjnym -
46. ) > 15 pl/cm Bez punktacji
50cm dla 2 % krzywej MTF [pl/cm].
Rozdzielczé¢ przestrzenna izotropowa x=y=z dla wszystkich tiylskanowania dla min. 128
. 0,33 — 0 pkt
47. warstw submilimetrowych [mm] <0,33
< 0,33 mm -5 pkt
Dawka (CTDIvol obliczana) konieczna do uzyskaniadmelczdci niskokontrastowej — 5 mm), <11,0 — O pkt
48. mierzonej w maksymalnym polu akwizycyjnym min 5@ dla fantomu CATPHAN 20 cm TAK, poda <7,0 — 5 pkt
przy warstwie< 10 mm i r@nicy ggstasci 3HU i napgciu min. 110kV, w ptaszczypie xy z <3,5 - 10 pkt




Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

uzyciem algorytmu iteracyjnego zaoferowanego w pRt(Barametr potwierdzony w

oficjalnych materiatach producenta) < 11,0 mGy.

49.

Dawka (CTDIvol obliczana) konieczna do uzyskanizdmelczdci niskokontrastowej — 2 mm
mierzonej w maksymalnym polu akwizycyjnym min 5@ dla fantomu CATPHAN 20 cm
przy warstwie< 10 mm i r@nicy gestasci 3HU i napéciu min. 110kV, w ptaszczyie xy z
uzyciem algorytmu iteracyjnego zaoferowanego w pRt(Barametr potwierdzony w

oficjalnych materiatach producenta) < 22 mGy.

TAK, poda

<22,0 — Opkt
<17,0 — 10 pkt

50.

Oprogramowanie do synchronizacji startu badanigabkpggo na podstawie automatyczne;j
analizy naptywusrodka cieniujcego w zadanej warstwie bez wykonywania wstrzgkni
testowych.

Mozliwos¢ op&nienia zaprogramowanego startu badania w np. pdkgppojawienia i
bfednego odczytu wartai gestasci kontrastu w naczyniu, a ngphie kontynuowania go bez

ponownego wprowadzania zaplanowanego protokoturbada

Tak

Bez punktacji

51.

Praca w trybie typu ,bolus tracking" z wykorzystami algorytmu iteracyjnego (nazwa wg
nomenklatury producenta SAFIRE, iDose4, AIDIR 3D lany).

Tak / Nie
pod&

Tak — 5pkt
Nie — 0 pkt

52.

Mozliwos¢ $ledzenia i podgidu topogramu w czasie rzeczywistym (w trakcie wykeania
topogramu tj. uwidaczniania na monitorze konsoliialycyjnej obrazu obszaru potencjalneg
badania). Maliwos¢ zatrzymania skanowania w trybie topogramu w dowmiitzasie, w celu
ostatecznego zdefiniowania Wtawego zakresu badania i wyeliminowanigwitlania

obszaru niezwzanego z danym badaniem.

O

Tak

Bez punktacji

53.

Praca w trybie topogramu z wykorzystaniem algorytt@etacyjnego iteracyjnego (nazwa wg
nomenklatury producenta SAFIRE, iDose4, AIDIR 3D lany) z maliwoscia archiwizacji w
systemie PACS

Tak

Bez punktacji




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Zakres skanu topograficznego -
54. >175cm Bez punktacji
Matryca prezentacyjna. -
55. >1024x1024 Bez punktacji
Stanowisko operatorskie jedno lub dwumonitoroweglbrowym(i) monitoram(i) z aktywan -
56. . ) o . Tak Bez punktaciji
matryq ciekiokrystaliczi typu Flat o przesdnej nie mniejszej kil19”.
Pojemnd¢ dostpnej bazy danych dla obrazéw [512 x 512] bez kosjpveyrazona ilasci
57. : ] & ) ) Y Y _ ) [ ] R ! > 400 000 obrazow Bez punktaciji
obrazoéw niezalmie od przestrzeni dyskowej dla danych surowychidobw].
Akwizycja obrazéw do bada
1) pulmonologicznych
2) kolonoskopowych
58. 3) endoskopii. Tak Bez punktacji
4) naczyniowych
5) kardiologicznych
6) subtrakcyjnych (obraz z magkbez maski) i/lub dwuenergetycznych
Oprogramowanie unitiwiajgce wykonywanie badametod, subtrakcyjig lub
dwuenergetycznw obszarze pluc
Mozliwos¢ akwizycji:
1) technilg subtrakcyjn: automatyczna akwizycja, dwoch zestawow danychziwych Tak,
przed i po podanisrodka kontrastowego, obraz z maskez maski) i oceny bada pod& i opis& -
59. ) i i Bez punktacii
(automatyczne , na bazie dwéch zestawdw danyctzotach uzyskanych w zaoferowan
akwizycji przed i po podaniérodka kontrastowego, metoc

lub
2) technilg dwuenergetyczn- akwizycja umaliwiajaca uzyskiwanie dwoch zestawow

danych obrazowych badanej gfosci dla dwdch ranych energii promieniowania.




Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

przy zmianie zaréwno naia jak i pgdu

Mozliwosé¢ oceny:

» Dedykowane oprogramowanie do oceny hiagayskiwanych metagd
dwuenergetycznlub subtrakcyjn dla obszaru ptuc dla automatycznego
wyodrebnienia tkanki ptucnej lub naciytucnych, oceny mikrozatorovai,
rozedmy, zmian nowotworowych, uzyskiwania map jogduwy automatyczne

generowanie i prezentacja obrazu.

60.

Mozliwo$¢ wykonania badania z zastosowaniem filtréw hybryddw w ktérego rekonstrukgj
zaangaowane g rownoczénie ,w jednej serii obrazéw, dwa filtry rekonstrykee do tkanki

migkkiej i tkanki ptucnej

Tak/Nie

Tak — 5 pkt
Nie — 0 pkt

61.

Dedykowany algorytm rekonstrukcji obrazéw redulyjartefakty pochodce od elementéw
metalowych i uméliwiajgcy obrazowanie otaczgjych je tkanek ngkkich.

Mozliwos¢ wykorzystania algorytmu, rownigoo wykonaniu badania, w przypadku
stwierdzenia artefaktow

Rozwigzanie maliwe do wykorzystania dla wszystkich obszaréw amatznych

Tak

Bez punktacji

62.

Tomograf wyposzony algorytm rekonstrukcyjny wykorzystajy technologi gtebokiego
uczenia (Deep Learning), uiviajgcy uzyskiwanie obrazéw o bardzo niskim poziomie
szumoéw, wysokiej rozdzielczoi anatomicznej oraz jednorodiwd przy zachowaniu jak
najnizszych pozioméw dawek w poréwnaniu do innych algodmw rekonstrukcyjnych ((w tyn

iteracyjnych) zaoferowanych w niniejszym systemie.

Algorytm mazliwy do zastosowania dla wszystkich obszarow anatomych dla celow

rutynowej i zaawansowanej diagnostyki.

Tak

Bez punktacji

10




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
(Funkcjonalnéc¢ potwierdzone oficjalnymi materiatami producentgoaytm dosgpny na
dzien sktadania ofert).
63 Szybka¢ rekonstrukcji z wykorzystaniem algorytmu zaoferoago powyej > 40 obr./s Tak — 5 pkt.
' (+/- 10%) Nie — 0 pkt.
System wyposany w rozwizania dziatajce w oparciu o sztucgnnteligencg (inne niz Tak — 10 pkt.
64. algorytm rekonstrukcyjny zaoferowany poxey), w tym Tak/Nie Nie — O pkt.
np. rozwjzania usprawnigge i utatwiajce prae na zaoferowanym tomografie
Mozliwo$¢ szybkiego wykrywania przyczyny bélu w klatce piergej -badania typu
,potréjnego wykluczenia” (TripleRule— Out). Szybkaeinwazyjna metoda pozwala na
wykluczenie lub potwierdzenie, jednej z trzech gi§eh przyczyn nagtego bélu w klatce Tak .
65. o ) ) . . o ) Bez punktaciji
piersiowej — ostrego incydentu vigowego, ¢tniaka rozwarstwiacego aorty lub zatorowsoi
ptucne;.
Akwizycja obrazoéw serca bramkowana sygnatem EKGooetetrospektywn (skanem Tak -
66. _ o ) ] ] ) Bez punktaciji
spiralnym) — kliniczne badanie naczwiencowych badania funkcjonalne.
Akwizycja obrazéw serca bramkowana sygnatem EKCodagprospektywn (skanem Tak -
67. ) Bez punktaciji
aksjalnym).
Oprogramowanie unitiwiajagce skontrolowanie i dokonaniecznej korekty (usugtie cyklu,
korekta potaenia piku) automatycznego rozpoznania sygnatu E&®jestrowanego podczas Tak .
68. L ) o Bez punktaciji
akwizycji danych w badaniu serca mejadtrospektywn w celu poprawienia jakai
rekonstrukciji.
Oprogramowanie unitiwiajgce wyszukiwanie fazy lub faz serca najlepiej uwidaajgcych Tak
al
69. tetnice wiencowe bez konieczroi wykonywania petnej rekonstrukcji w poszczegémyc Bez punktacji

fazach

11




Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
_ ) ) Tak -

70. Rekonstrukcje badania serca metoetrospektywn i prospektywas. Bez punktacji

Mozliwos¢ wykonywania badakardiologicznych w spos6b automatyczny pomimo

wystgpienia arytmii w trakcie badania. Tomograf, po &efiearytmii, automatycznie(bez Tak

al

71. ingerencji personelu) kontynuuje wykonanie badaoprzez zmiagtrybu pracy z Bez punktacji

prospektywnego na retrospektywny i gwarantuje uagskdiagnostycznego badania

(potwierdzone w oficjalnych materiatach producenta)

Interfejs sieciowy zgodnie z DICOM 3.0 z ngsijacymi klasami serwisowymi:

Send / Receive

Basic Print .
72. ) Tak Bez punktacji

Retrieve

Storage

Worklist
73. MIP (Maximum Intensity Projection). Tak Bez punktacji
74. VRT (Volume Rendering Technique). Tak Bez punktacji
75. Rekonstrukcje 2D, 3D. Tak Bez punktaciji
76. Pomiar odlegtéci, kata, powierzchni, olgjosci. Tak Bez punktacji
77. Pomiary analityczne (pomiar poziomestpsci, histogramy). Tak Bez punktacji

Wielozadaniowé¢/wielodosep, w tym maliwo$¢ automatycznej rekonstrukcji, archiwizaciji .
78. . ] _ Tak Bez punktacji

dokumentacji w tle (w trakcie skanowania).

Mozliwo$¢ zaprojektowania zadaekonstrukcyjnych dla jednego protokotu skanowanta -
79. Tak Bez punktacji

Reformatowanie wieloptaszczyznowe (MPR), rekonstieikvzdhez dowolnej prostej lub -
80. . Tak Bez punktacji

krzywej.
81. Wyswietlanie przewidywanej dawki DLP przed wykonanisetii badania z uwzgtinieniem Tak Bez punktacji

12




Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

automatycznej modulacji giu i pozostatych parametrow badania.

82.

Automatyczny raport dawki tworzony przez systenzphkaczeniu badania podgjy poziom

dawki oraz zapis do systemu DICOM.

Tak

Bez punktacji

83.

Oprogramowanie do monitorowania poziomu dawki,zesggajce wytkownika w przypadku,

gdy szacunkowa dawka dla skanu przesma warté¢ dawki ustanowiopw danej pracowni.

Tak

Bez punktaciji

84.

Oprogramowanie do kontroli poziomu alarmowego dawkzy przekroczeniu, ktérego
uzytkownik musi uzyskazgod: od IOR lub innej osoby odpowiedzialnej, na kontycjel

skanowania przy aktualnie oszacowanej dawce.

Tak

Bez punktacji

85.

Nagrywanie obrazéw CD/DVD w formacie DICOM 3.0 z #fiwoscia automatycznego
dofaczenia darmowej przeglarki DICOM do zapisanych danych. fiovos¢ odtworzenia na

dowolnym komputerze klasy PC bez specjalistyczreggogramowania.

Tak

Bez punktacji

86.

Dwukierunkowy interkom do komunikacji glosowej zcpentem.

Tak

Bez punktacji

Konsola diagnostyczna — 3 szt.

Stanowiska diagnostyczne dzialeg w oparciu o technolagklient serwer lub rozbudowa
posiadanego przez Zamawjieggo rozwizania serwerowego.

Zaoferowane rozwizanie ma zapewbaidostp do wszystkich aplikacji min. 3 jednoczesnym
dodatkowym (w stosunku do rozgania posiadanego obecnie przez Szpitafjkownikom.
Serwer ze stanowiskami niezabe od tomografu i konsoli operatorskiej, zasilaigzaleznie
od tomografu i konsoli operatorskiej, o niezalej bazie danych obrazowych, opracowywan
uzyskanych badana stanowisku diagnostycznym #iwe po wykczeniu tomografu i konsoli
operatorskiej.

Komputery stanowisk diagnostycznych / serwer(y)omfiguracji sprztowej zgodne z
wymogami producenta oprogramowania, zapewo&jptynry prac; i obréble, przetwarzanie

oraz ocen bada.

e Tak

Bez punktacji
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Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Kazde stanowisko wypogane w monitor medyczny, diagnostyczny LCD, koloroavy
przelgtnej min.29"wraz z monitorami opisowymi.
Interfejs sieciowy zgodnie z DICOM 3.0 z ngsijacymi klasami serwisowymi:
Send / Receive
2. Basic Print Tak Bez punktaciji
Retrieve
Storage commitment
Przeghdanie i wywietlanie w jakdci diagnostycznej badawielu modalnéci min. CT, MR, .
3. ) Tak Bez punktacji
PET, XA, XR itp.
MIP (Maximum Intensity Projection). -
4. Tak Bez punktacji
VR (Volume Rendering). -
5. Tak Bez punktacji
Reformatowanie wieloptaszczyznowe (MPR), rekonstjeikvzdhiz dowolnej prostej
6. (réwnolegte lub promieniste) lub krzywe;. Tak Bez punktacji
Rekonstrukcje 2D,3D. -
7. Tak Bez punktacji
Prezentacje Cine. -
8. Tak Bez punktacji
SSD (Surface Shaded Display). -
9. Tak Bez punktacji
Elementy manipulacji obrazem (m. in. przedstavaeminegatywie, obrét obrazu i odbicia -
10. . ) . i Tak Bez punktaciji
lustrzane, powikszenie obrazu, dodawanie obrazow).
11. Alternatywna w stosunku do innych technik wymagdmyapisami niniejszego opisu Tak Bez punktacji
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Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

przedmiotu zamoéwienia technika renderingu 3D zlimaaj gca fotorealistyczg prezentag
ludzkiej anatomii, zwtaszcza obrazéw ptuc, nagAosci, dziatagca w czasie rzeczywistym
(bezzadnych spowolni@® i zawierajica szereg zoptymalizowanych pogtdm danej anatomii
presetéw obrazowania oraz konfigurowalnych podrkadenego izytkownika widokow
wyswietlania. Oprogramowanie urdowiajgce tworzenie i udogpnianie obrazéw, filméw ora

serii obrazéw (batch). Oprogramowanie diagnostyczne

12.

Automatyczne numerowaniedgow kregostupa w badaniach odcinkowych jak i catego

kregostupa, automatyczne numerowaieber

Tak/Nie

Bez punktacji

13.

Automatyczne usuwanie struktur kostnych z pozostai®im wyhcznie zakontrastowanego
drzewa naczyniowego. Mbwo$¢ prezentacji ukladu naczyniowego oraz przezierrsgoliktur

kostnych w czasie rzeczywistym

Tak

Bez punktacji

14.

Oprogramowanie do angiografii TK uidiwiajgce automatycznidentyfikacg i izolacje
zakontrastowanego naczynia z gibjci badanej (rozwiricie wzdhs linii centralnej naczynia,
z pomiarensrednicy, pola przekroju w ptaszcaye prostopadiej do osi naczynia,

automatyczne: wyznaczanie, segmentacja i pomianogt).

Tak

Bez punktacji

15.

Oprogramowanie do wirtualnej endoskopii naczy przekrojami w trzech gtéwnych

ptaszczyznach (wraz z interaktygvaynchronizag potazenia kursora).

Tak

Bez punktacji

16.

Automatyczne segmentacja zmian ogniskowych watkeh mazszowych z maliwoscia

poréwnania zmiany z poprzednim badaniem.

Tak

Bez punktacji
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Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

17.

Oprogramowanie do wirtualnej kolonografii TK ustiszviajace w petni swobodne poruszanie
sie w obrebie jelita, umaliwiajace jednoczesnprezentag wnetrza jelita i projekcji
przekrojow w trzech gtéwnych ptaszczyznach. Intgraka zmiana poteenia kursora we
wszystkich oknach wymienionych w punkcie pawejy

Mozliwos¢ automatycznej wirtualnej dyssekcji jelita grubeéguoezentacji w postaci jednej
wstegi roztazonej na ptaszczyie.

Automatyczne oznaczanie i usuwanie obrazu resakwlych z obrazu jelita.

Tak

Bez punktaciji

18.

Oprogramowanie do wirtualnej bronchoskopii utheiajace zbadanie i ocerdrzewa
oskrzelowego w przypadku pacjentow gz&y niewydolndcig oddechow, cigzkimi
zaburzenia rytmu serca.

Przekroje w trzech gtéwnych ptaszczyznach (wrazteraktywry synchronizag potazenia

kursora).

Tak

Bez punktacji

19.

Oprogramowanie do oceny zmian ogniskowych w plucacutomatycznidentyfikacp zmian
guzkowych w mizszu i przyoptucnowych przez program komputerowmazliwoscia
zapamgtywania potagenia zmian, ocendynamiki wielkgci zmian i rozrgnianiem charakteru

guza (lity, czsciowo lity, nielity).

Tak

Bez punktacji

20.

Oprogramowanie do automatycznej detekcji guzkove piEAD)

Tak

Bez punktacji

21.

Specjalistyczne oprogramowanie do diagnostyki dhqiac /POCHP i rozedmy miiszowej/

umazliwiajgce obliczenie rozedmy i anadizirog oddechowych.

Tak

Bez punktacji

22.

Oprogramowanie do diagnostyki chordb klatki pienspi drzewa oskrzelowego zawieseg
zestaw narglzi pozwalagcych na wykonanie ikziowych pomiaréw, ktére magstanowé

pomoc w diagnozowaniu chorob ptuc takich jak praddd obturacyjna choroba ptuc (POCh

Tak
?)

Bez punktacji
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Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

czy rozedma ptuc. Oprogramowanie uiwia zautomatyzowana segmentacja ptuc i drog
oskrzelowych, zaawansowana anatizanki ptucnej z pomiary 2D i 3D, pomiary drdg
oddechowych, w tym m.in. : pomiar powierzchwiatta drog oskrzelowych, powierzchnia
drég oskrzelowych, krotka i diugaednicaswiatta drég oskrzelowych, WA% (powierzchnia

procentowacian)

23.

Oprogramowanie unitiwiajgce redukaej szumow od pixeli, poprawigje stosunek sygnatu d
szumu oraz prezentgapbrazow 3D oraz MPR CT i XA, zachowuag ostré¢ i szczegotly
krawedzi, rozmiar przestrzenny, struk¢u8D w oryginalnych obrazach, zwtaszcza w obraza

ptuc.

Mozliwos¢ modyfikacji i zapamitywania (do wykorzystania w przyszt) wskpnie
zdefiniowanych ustawiefiltréw obrazu, przejczania w czasie rzeczywistyme¢dizy danymi
oryginalnymi i odszumionymi, exportu do systemu F5AgZestawu danych odszumionych do

poréwnania z oryginalnymi danymi obrazowymi

O

ch

Tak

Bez punktacji

24,

Specjalizowane oprogramowanie do ocegtyit wieacowych, umaliwiajace co najmniej:
rozwiniecie wzdh linii centralnej naczynia, pomidrednicy, pola przekroju w ptaszcaye

prostopadiejswiatta naczynia i automatyczne: wyznaczanie, segacgn pomiary stenozy

Tak

Bez punktacji

25,

Oprogramowanie do oceny uwapniengaic wiencowych (wskanik: masy, Agatstona)

Tak

Bez punktaciji

26.

Oprogramowanie do automatycznej wizualizacji blasaézdzycowych w naczyniach
obwodowych z rozpoznawaniem iclsgosci i rodzaju (informacja iléciowa i jak@gciowa)

Automatyczne oznaczenie kolorem blaszekahigicowych.

Tak

Bez punktacji
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Parametry

Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Mozliwos¢ automatycznego tworzenia raportu z wyliczeniaogcil blaszek
miazdzycowych wraz z wykresem ryzyka dla kobietg¢atzyzn
Oprogramowanie do oceny parametréw czyoiawych lewej komory serca z pomiarem m.ip.
objetosci skurczowej, rozkurczowej, afipsci wyrzutowej, frakcji wyrzutowej, pogrubienia
27. sciany lub kurczliwgci odcinkowej, masy mgénia oraz wizualizacja w 2D parametrow Tak Bez punktacji
funkcjonalnych w postaci 17 segmentowego diagrardd A
System awaryjnego zasilania utwiajacy zapis oraz bezpieczne wgtenie konsoli
lekarskiej w momencie braku zasilania. -
28. Tak Bez punktaciji
C Wyposazenie
Zdalna diagnostyka systemu zamulnictwem dcza szerokopasmowego lub ISDN. -
1. Tak Bez punktacji
Automatyczny wstrzykiwacgrodka cieniujcego
2. yeeny / Heed Tak Bez punktacji
Fantom lub zestaw fantomoéw do kalibracji i testolaaaparatu oraz do testéw podstawowych. .
3. Tak Bez punktacji
Instrukcja obstugi aparatu TK w formie elektroniegnpapierowej oraz instrukcje obstugi
4. urzadzer wyposaenia — w ¢zyku polskim. Tak Bez punktacji
Integracja z systemem PACS/RIS Zamawgapo -
5. Tak Bez punktaciji
6. Wyposeaenie pracowni TK oraz technikdw, pokdj opisowy (dtkwy klimatyzator) w Tak Bez punktaciji
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Lp

Parametry

Warunek graniczny

Parametry

oferowane

Punktacja

niezlzdne akcesoria umtiwiajace prae (ssak przerimy, stolik pod aparatgmedyczi
wykonany ze stali oraz aluminium, stolik chirurgigzdo instrumentowania STD ze stali
kwasoodpornej) dodatkowy duplikator, drukarka d&qjo opisowego, fotele do stanowisk
KT.

Inne

Przeghdy gwarancyjne zgodnie z dokumentggjoducenta w okresie obaziywania
gwarancji, dokonywane na koszt Wykonawcy, po upnradizgodnieniu terminu z
Uzytkownikiem.

Pod& liczbe i czestotliwoi¢ przeghddw dla 1 roku sywania aparatury.

Okres gwarancji kiczy st przeghdem i wydaniem pisemnego orzeczenia, w ktorym
Wykonawca okrdi stan techniczny spetu

Przeghdy realizowane w siedzibiezytkownika, nie online

Tak

Bez punktacji

Wykonanie testéw akceptacyjnych, specjalistycznych (w tym monitoréw) po oddaniu
aparatu do uzytku i testow akceptacyjnych po istotnych naprawach gwarancyjnych;

Tak

Bez punktacji

Szkolenie dla technikéw i lekarzy w siedzibie Zaregycego oraz poza siedzib- pierwsze po
uzyskaniu pozwol@min. 5 dni po 8 godzin/dziepotwierdzone wydanymi certyfikatami,
drugie przypominajce w terminie uzgodnionym z zamavgigym w wymiarze min. 5 dni x 8
godz

Czynndci musz by¢ wykonywane przez specjalistow aplikacji wiagtajch gzykiem polskim
i posiadagcych certyfikat ukaczenia przeprowadzonych przez producenta tomogezkole

w zakresie obstugi aplikacyjnej dostarczonego mottminografu.

Tak

Bez punktacji

Inne

Integracja dostarczonego tomografu komputerowegaz wystemem stacji diagnostycznych

systemem informatycznym Szpitala PACS/RIS

N

Tak

Bez punktacji
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) Parametry )
Lp Parametry Warunek graniczny Punktacja
oferowane
Instalacja i uruchomienie ( przekazanie dgtkiowania) przedmiotu zamowienia -
5. Tak Bez punktacji
Wymagane testy akceptacyjne i specjalistyczne -
6. Tak Bez punktacji
Maksymalna moc przytzeniowa tomografu komputerowego (wraz z systentdondezenia,
. ol fest g o dlowei ) Poda <125 kVA — 10 pkt
. esli jest wymagany do zapewnienia prawidtowej pragstemu 0
jeslijest wymagany p p | pragst >125 KVA — 0 pkt

UWAGA:

1. Oswiadczamyze oferowany powsej sprzt jest produkowany zgodnie z normami obgeujacymi dla tego typu spetu i bedzie dostarczony w terminie olktenym w
SWZ, kompletny, fabrycznie nowy, gotowy do pragodnie z przeznaczeniem, beadnych dodatkowych zakupdw inwestycyjnych, z aggeniem materiatéw
eksploatacyjnych oraze wszystkie zaoferowane funkcjonadobsy dostpne komercyjnie na dziesktadania ofert (niegsrozwigzaniami ,w trakcie opracowania”, do
zastosowa naukowych, badawczych)

2. Oswiadczam,ze powyej wyspecjalizowany spe¢z posiada deklarowane parametry zgodne z danymiusemta. Parametry zaznaczone taly” garametrami
granicznymi, ktérych niespetnienie spowoduje odenie oferty.

3. Oswiadczam,ze oferowany spkt, oprocz spetnienia odpowiednich parametrow fuolkajnych gwarantyj bezpieczéstwo pacjentow i personelu medycznego oraz
zapewniag wymagany poziom ustug medycznych.

4. Warunki graniczne stanowyiwymagania odcinage - nie spetnienie nawet jednego z ww. wyntagepisanie odpowiedzi NIE lub brak wpisu w kolumpkRarametry

oferowane” lub podanie nieprawdziwej informacji gpaluje odrzucenie oferty.
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